
IES Mediterráneo de Málaga                           Solución Septiembre 2016                        Juan Carlos Alonso Gianonatti 

 

 1

OPCIÓN A 
 
 

  

1. (3 puntos)  
a) (2 puntos) Determine para qué valores de k el sistema que aparece a continuación es compatible 

determinado, compatible indeterminado o incompatible:  
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b) (1 punto) Resuélvalo, si es posible, cuando k = -1.  
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2. (2 puntos) Determine la ecuación de la recta, expresada como intersección de dos planos , que pasa 
por el punto (1 , −1 , 2) y es perpendicular al plano determinado por los puntos A = (1 , 0 , 1), B = (3 , 2 , 1 ) , 
C = (2 , −1 , 0).  
El vector director del plano π es perpendicular a los vectores AB  y AC y, por ello, es el producto vectorial de 
ambos y además es el vector director de la recta r pedida 
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3. (5 puntos) a) (1 punto) Determine, si existen, todos los valores de los parámetros a y b para que la 

función que aparece a continuación sea continua: 
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b) (1 punto) Considere ahora que a = 1. Usando la definición de derivada, estudie si la función es derivable 
en  x = 0.  
 
  

c) (1,5 puntos) Determine: ( )[ ] xe
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d) (1,5 puntos) Determine: 
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Continuación del Problema 3 de la opción A  
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OPCIÓN B 
 

1. (3 puntos)  
a) (1,5 puntos) Determine la matriz inversa, si existe, de la matriz siguiente:  
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M . En caso de que exista, compruebe que la matriz encontrada es efectivamente la 

inversa de la matriz M. 
 
b) (1,5 puntos) Determine la matriz A2 + B2 siendo A y B las matrices solución del siguiente sistema:  
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a) Una matriz tiene inversa siempre que su determinante no sea nulo 
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Continuación del Problema 1 de la opción B 
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2. (2 puntos) 
 
(2 puntos) a) (1,5 puntos) Determine el valor del parámetro a para que el plano 63: −=+− azyxπ  

sea paralelo a la recta: 
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b) (0,5 puntos) Determine el ángulo entre esa recta r y el plano: 0632:~ =+−− zyxπ  

 
a) Un plano y una recta son paralelos cuando sus vectores directores son perpendiculares y su producto 
escalar nulo   
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3. (5 puntos) 

(3 puntos) Considere la función ( )
x

xxf
4+=  

a.1) (1,5 puntos) Determine el dominio y las asíntotas, si existen, de la función f(x)  
 

a. 2) (1,5 puntos) Determine los extremos relativos y puntos de inflexión, si existen, de la función f(x)  

b) (2 puntos) Determine el área limitada por la curva ( ) 






⋅−=
2

2
x

senxf , y las rectas x = 0, π=x y el eje 

de abscisas y = 0. 

( ) ( ) { }

( )

( )

( )

( )[ ]

( )

( )[ ]
−∞→=

=
∞−

==−+=⋅−+=−=

=+=∞
+

=
+

=
+

=
∞
∞=+=

+

==

∞→=

=
∞

==−+=⋅−+=−=

=+=∞
+

=
+

=
+

=
∞
∞=+=

+

==

−∞→

=+=

∞−

∞
+

=
+

=
+

=
∞−

∞=+==

∞→

=+=

∞

∞
+

=
+

==
∞
∞=+==

=

−ℜ∈∀==
+=

∞→−∞→−∞→−∞→

−∞→−∞→−∞→−∞→−∞→

∞→∞→∞→∞→

∞→∞→∞→∞→∞→

−∞→−∞→−∞→−∞→

∞→∞→∞→

xcuandoxyoblicuaasíntotaExiste
xx

xx
x

x

x
mxxfn

x

x

x
xx

x

x

x

x
x

x

x

xf
m

xcuandoxyoblicuaasíntotaExiste
xx

xx
x

x

x
mxxfn

x

x

x
xx

x

x

x

x
x

x

x

xf
m

oblicuaAsíntota

xcuandohorizontalasíntotaexisteNo
x

x

x

x
xx

x

x

x
xfy

xcuandohorizontalasíntotaexisteNo
x

x
x

x
xfy

horizontalAsíntota

xverticalAsíntota

xfDomx
x

x
xf

a

xxxx

xxxxx

xxxx

xxxxx

xxxx

xxx

,,

0
44

lim
4

lim1
4

limlim

1
1

01

1

4
1

1

4
1

lim

4

lim
4

lim

4

limlim

,,

0
44

lim
4

lim1
4

limlim

1
1

01

1

4
1

1

4
1

lim

4

lim
4

lim

4

limlim

0

1

0

01
1

4
1

1

4
1

lim

4

lim
4

limlim

0

1

0

01
1

4
1

1

4
1

lim
4

limlim

0

00
4

)1.

222

2

2

2

22

2

2

2

2

222

2

2

2

22

2

2

2

2

2

2

22

2

2

22

2

 

 
 
 
  



IES Mediterráneo de Málaga                           Solución Septiembre 2016                        Juan Carlos Alonso Gianonatti 

 

 7

Continuación del Problema 3 de la opción B 
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